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	岐阜大学人工知能研究推進センター  2026年度第3回講演会
	『Physical AIの先にあるもの
	　　― ロボットの知能獲得へ向けて』
	早稲田大学 理工学術院 基幹理工学部 教授

	尾形哲也氏
	おがた　てつや
	講演会案内

	10.27
	入場無料
	お申込み
	2026.
	（火）
	13:00～14:30
	ハイブリッド開催（会場参加定員60名/オンライン参加）
	締め切り
	10.22（木) 12:00
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